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RREESSUULLTTAATTSS  dduu  TTEESSTT  ddee  SSTTAATTIIQQUUEE  
22000055--22000066 

 
 

1 - Panneau indicateur  
 

Torseur des actions du sol sur le panneau :  
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2 - Pèse camion  
 
Graphe des liaisons : 

 
 
 

Expression de la force F : g.M.F d
ca+=  

 F est indépendante de e, donc indépendante de la position du camion suivant l’axe X0.  
 
 

Bilan des actions mécaniques : 
 
  0/1 1/2 2/3 0/3 
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3 - Dispositif de levage  
 

Tension dans la chaîne : T=1000 N 
 
Equilibre de {2} :  
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Equilibre de {1} :  
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Position du Point D : 
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